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Verwertung und Mitteilung ihres Inhalts nicht
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Bemerkung - Note Technische Daten - fechnical data Benennung - Title EWS Weigele GmbH & Co. kG | 1echnische Aenderungen vorbehalten!
Fir Trockenlauf geeignef! Weight = 7.651 [kgl |_ N 1_ 1_ B 1_ m eyt | Subject to technical modifications! G@
Use without coolant fluid allowed! Torque max.(M1/M2) = 15 [Nm] Ineéar- NUTsTo aggrega Tool Technologies - www.ewsoos.ce IDENT:  DEWS049486 REV: -/A
Slbadschm Speed max. (n1/n2) = 1500 [1/min] P /7 f- [ f-f- Nr. - o —
adschmierung Gear ratio (i)=ntn2 = 11
oil-bath lubrication Pressure  (pmax) = 50 [bar] usn rype siorrer 69.55P201809N4IKX85 209055




